|
FIRMA USLUGOWA ,AS ENERGY” R

| Aleksander Strygun ~ .
14 100 OSTRODA, Kajkowo ul. Henrykowska 20a N -
tel. 693-628-395, e-mail: alek-s@go2.pl —

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
STADIUM WYKONANIA i ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

BUDOWA INSTALACJI TELETECHNICZNE]
NAZWA NA POTRZEBY FUNKCJONOWANIA
INWESTYCJI SYSTEMU E-URZAD
MIEOMEYN, ul. TWARDA 12
gm. MIEOMLYN

GMINA MILOMLYN
INWESTOR ul. Twarda 12
14-140 Mitomiyn

BUDOWA INSTALACJI
TEMAT TELETECHNICZNE]
MIL.OMLYN, gm. MILOMLYN
ADRES ul. TWARDA 12
dzialtka nr 475/2, 476/2
OPRACOWAE.: inz. Aleksander Strygun C:‘)\—’—\ \

Ostréda, marzec 2020r.

Dokumentacja chroniona Prawem Autorskim. Dz. U. Nr 24 poz. 83 z 23.02.1994r. WSZELKIE ZMIANY, POWIELANIE, UDOSTEPNIANIE OSOBOM TRZECIM BEZ ZGODY
AUTOROW ZABRONIONE




Specyfikacja Techniczna adbioru instalacii teletechnicznych budynku biurowo-administracyjnego
14-140 Mitomtyn, ul. Twarda 12

INWESTOR: GMINA MILtOMLYN

SYSTEM OKABLOWANIA STRUKTURALNEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej /ST/ sq wymagania wykonania i odbioru systemu okablowania

strukturalnego budynku biurowo-administracyjnego w miejscowosci Mitomlyn, ul. Twarda 12, gm. Mitomtyn, dz. nr 475/2,
476/2.

Inwestorem jest: GMINA MILOMLYN, 14-140 Mitomtyn, ul. Twarda 12

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot w/w wymienionych.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikaciji dotyczg prowadzenia robét teletechnicznych i obejmujg instalacje okablowania

strukturalnego. Niniejsza specyfikacja zwigzana jest z wykonaniem n/w robot:;

= dostawa i montaz dwoch szaf rack wyposazonych w przetaczniki sieciowe zgodnie ze specyfikacjg punkt 2.2.,

= potgczenie bezposrednie dwoch znajdujacych sie w budynku szaf rack

= polaczenie bezposrednie z taczem internetowym wskazanym przez ZLECENIODAWCE dwach znajdujacych sie w
budynku szaf rack,

=  zainstalowanie zgodnie z projektem okablowania FTP kat. 6 oraz gniazd sieci strukturalnej,

= wykonanie instalacji bezprzewodowego dostepu do sieci w catym budynku. Instalacja bezprzewodowa musi bazowaé
na urzadzeniach speiniajacych minimalne wymagania zgodnie ze specyfikacjg punkt 2.2.. Do wykonanej instalacji
wykonawca musi dotaczy¢ mape pokrycia zasiegu urzadzen,

= wykonanie dokumentacji powykonawczej,

= wykonanie mapy pokrycia zasiggu urzadzen WIFI (mape nalezy zataczy¢ do dokumentacji),

= wykonanie system monitorujacego warunki srodowiskowe w szafie gtéwnej oraz w pomieszczeniu serwerowni ze
specyfikacja punkt 2.2..

Wykonawca zlecenia zawiera umowe na wykonanie instalacji, ktora musi by¢ kompletna z punktu widzenia wymagan
technicznych, formalnych i estetycznych i dlatego Wykonawca zlecenia jest zobowigzany uwzglednié w swojej ofercie
cenowej wszystkie $wiadczenia (roboty) tacznie z uruchomieniem, $wiadczeniami wstepnymi, pomocniczymi i
dodatkowymi oraz dostawe materiatow i sprzetu niezbednych do prawidtowego wykonania i eksploatacii instalacji nawet,
jezeli nie zostaty one doktadnie opisane w niniejszym zestawieniu $wiadczen oraz sprawdzi¢ we wlasnym zakresie dobor
tych urzadzen i materiatéw.

Wykonawca, przystepujacy do przetargu, powinien zapoznaé sie z dokumentacjq i zaakceptowac wszystkie dokumenty,
wchodzace w skiad dokumentacji przetargowej. Z samego faktu uczestniczenia w przetargu wynika, iz Wykonawca
zobowigzuje sig do zrealizowania, zgodnie z zasadami dobrego wykonawstwa, kompletnej i doskonale funkcjonujacej
instalacji. Wykonawca nie bedzie mogt w pozniejszym terminie ubiegaC sie o dodatkowe wynagrodzenie, motywujac to
ztym zrozumieniem dokumentaciji lub ewentualnym nie uwzglednieniem $wiadczenia w przedmiarze, ale przewidzianego
w dokumentacji opisowej lub na planach instalacii, lub wynikajacego z samej koncepcii.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za urzadzenia i wykonywane prace, az do chwili ich odbioru. Powinien on je
utrzymywaé w ciggu catego okresu trwania budowy w doskonatym stanie i podja¢ wszelkie $rodki zapobiegawcze, aby nie
zostaty zniszczone lub skradzione, biorac pod uwage ryzyko istniejace na budowie.

Do wykonawcy nalezg wszelkie niezbedne zabiegi formalne, majace na celu uzyskanie certyfikatu zgodnosci od
upowaznionych jednostek oraz pozwolenia na podtaczenie do sieci i eksploatacje obiektu.
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1.4, Okreslenia podstawowe

Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu
robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania w
jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Inwestora zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez
Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w rejestrze
obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inwestora.

Laboratorium - elektryczne lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z ocena jakosci materiatow oraz robot.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg projektowat specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inwestora.

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodno$¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat
tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych.

Polecenie Inwestora - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inwestora, w formie pisemnej, dotyczace
sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

Przedsiewzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita modernizacja
(zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.

Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacii projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Przedmiar robét - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci

technologicznej ich wykonania.

Zadanie budowlane - czg5¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowiaca odrebng catos¢ konstrukcyjna lub technologiczna,
zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych.

Kabel poziomy (okablowanie poziome) - Potaczenie migdzy pietrowym punktem dystrybucyjnym, a gniazdem
przytaczeniowym.

Gniazdo przylaczeniowe - Staty punkt przytaczeniowy, gdzie zakonczone sa kable okablowania poziomego.

Glowny punkt dystrybucyjny - Punkt przytaczeniowy miedzy okablowaniem szkieletowym a okablowaniem poziomym:
zawiera elementy sprzetu telekomunikacyjnego, zakoriczenia sprzetu telekomunikacyjnego, zakonczenia kabli, sprzet
aktywny oraz kable krosowe.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Do Wykonawcy instalacji okablowania strukturalnego naleza rowniez nastepujace prace towarzyszace i tymczasowe:

- zabezpieczenie placu budowy w zakresie niezbednym do wykonania robot,

- eksploatacja instalacji teletechnicznych budynku i ich konserwacja w okresie prob, a w szczegdlnosci wyznaczenie
cztowieka odpowiedzialnego za podtaczenie instalacji do istniejacej sieci LAN po sprawdzeniu, ze wszystkie warunki BHP
zostaty spetnione,

- przygotowanie dokumentéw koniecznych do otrzymania niezbednych zezwolen administracyjnych i wnioskéw o
dopuszczenie,

- szkolenie wyznaczonego przez Inwestora personelu,

- zapewnienie gwarancji (czesci i robocizna) w warunkach okreslonych w dokumentach ogélnych, w tym gwarancji z tytutu
dostawy, jezeli taka sie nalezy.

Kierownik robdt jest odpowiedzialny za jakosc ich wykonania oraz za ich zgodnoé z dokumentacjg projektowa, ST i
poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1 Organizacja robot

1.5.1.1 Harmonogram robot

1. Przed przystapieniem do wykonywania robot zwigzanych z instalacjg okablowania strukturalnego Wykonawca powinien
opracowac:

- harmonogram robdt, uwzgledniajacy ich rodzaje, kolejnosc, terminy i etapy, jak rowniez metody, sposoby i technologie
wykonawstwa oraz niezbedne roboty wstepne i pomocnicze;

- harmonogram pracy sprzetu cigzkiego;

- zatozenia i wytyczne dla zagospodarowania placu budowy.
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2. Przy ustalaniu kolejnosci i sposobu wykonywania poszczegdlnych rodzajow robot nalezy uwzglednic:

- warunki réwnoczesnego wykonywania kilku rodzajow roboét na odcinkach przylegajacych do siebie lub potozonych jeden
nad drugim, w celu zapobiezenia nieszczesliwym wypadkom i mozliwosci powstawania przeszkdd w réwnoczesnym
wykonywaniu robét na tych odcinkach;

- warunki zapobiegajace potrzebie dokonywania zmian w elementach lub czesciach obiektu juz wykonanego przy
pozniejszym wykonywaniu dalszych robét;

- potrzebe zastosowania $rodkw ochronnych przy wykonywaniu rob6t, przy ktorych bezpieczenstwo pracownikéw i innych
osob mogtoby by¢ zagrozone.

1.5.1.2 Przekazanie budowy

1. Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacjg i wspétrzedne punktow gtdwnych trasy kablowych
reperdw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacii projektowej i dwa komplety ST. Na Wykonawcy spoczywa
odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru koncowego robét. Uszkodzone
lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

2. Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inwestora Wykonawcy stanowig czgsc
umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty
w catej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegoinych dokumentdw obowigzuje kolejnosé ich
waznosci wymieniona w ,0gélnych warunkach umowy". Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w
dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktéry dokona odpowiednich
Zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i
dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacjg projektowa i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktdrych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementoéw budowli muszg by¢ jednorodne i
wykazywac zgodnosc z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego normami
i przepisami przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w peini zgodne z dokumentacjg projektowa lub ST i wplynie to na
niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostana zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.1.3 Organizacja pracy na budowie
- organizacja pracy na placu budowy powinna by¢ zgodna z postanowieniami aktualnych zarzadzen wiasciwych jednostek
w sprawie ogolnych warunkéw umaow o prace projektowe w budownictwie oraz o realizacje inwestycji budowlanych.
- jednostkg wykonawcza robot teletechnicznych na budowie jest kierownik robot wystepujacy w charakterze
podwykonawcy bezposrednio wspotpracujacy z generalnym wykonawca, bedacym organizatorem i gospodarzem na
budowie.
- wykonawca robot teletechnicznych wystepujac w charakterze podwykonawcy ma prawo korzysta¢ z urzadzen placu
budowy w ramach okreslonych zasadami wspéipracy z generalnym wykonawca i umowa,
- wykonawca robét teletechnicznych bedzie miat zapewnione przez generalnego wykonawce
a) ogrodzenie placu budowy,
b) odpowiednie pomieszczenia socjalno-administracyjne i wyodrebnione miejsca magazynowania materiatow,
¢) odpowiednie dojazdy na plac budowy,
d) zasilanie placu budowy energig elektryczng w potrzebnych ilociach i parametrach, o$wietlenie placu
budowy i miejsc pracy,
e) tacznos¢ telefoniczng na placu budowy z potaczeniem z telefoniczng siecig krajowa,
f) do wgladu nastepujace dokumenty:
- zezwolenie wtasciwych wladz na wykonywanie robot na danym terenie,
- umowy na zlecony zakres rob6t wraz z zatacznikiem okreslajacym cykl robét z podziatem na obiekty, wezly i instalacje,
- projekt organizacji robét dla prawidtowego skoordynowania robét teletechnicznych z pozostatymi robotami budowlano-
montazowymi oraz z czynnymi urzgdzeniami technicznymi znajdujgcymi sie w obiekcie budowy,
- uzgodnienia z wtascicielami terendw, wymaganych do prowadzenia na nich kablowych robét teletechnicznych,
- inwentaryzacje uzbrojenia terenu na obszarze prowadzonych robot teletechnicznych. Przed przystapieniem do
wykonywania robot teletechnicznych nalezy sprawdzi¢, czy teren, na ktérym roboty majq by¢ wykonywane, jest



Specyfikacja Techniczna odbioru instalacji teletechnicznych budynku biurowo-administracyjnege
14-140 Mitomtyn, ul. Twarda 12
INWESTOR: GMINA MItOMLYN

odpowiednio przygotowany, oraz uzgodni¢ z generalnym wykonawca sprawe ewentualnych prac pozostajacych do
wykonania przez kompetentne jednostki organizacyjne w celu uzyskania prawidtowego przygotowania terenu. Nalezy tu
miedzy innymi:

- w przypadku stwierdzenia w gruncie lub na nim nie wykazanych w dokumentacji kabli, przewodow lub innych urzadzen
- usuniecie lub zabezpieczenie ich, po uzgodnieniu z organem, do ktérego kompetencji nalezy utrzymanie tych urzadzen
lub nadzar nad nimi,

- place i magazyny zamkniete do sktadowania materiatow, urzadzen i maszyn (sprzetu zmechanizowanego) stosowanych
do robot teletechnicznych powinny by¢ wyznaczone na terenie odwodnionym, wyréwnanym, o nawierzchni dostosowanej
do przeznaczenia i usytuowane w sposob utatwiajacy roziadunek, zatadunek i ewentualnie montaz wymienionych
przedmiotow.

-drogi na placu budowy powinny by¢ odpowiednio dostosowane do $rodkéw transportowych, przewidywanej masy
przewozonych materiatow lub przedmiotow oraz urzadzen dostarczanych na plac budowy i do ich objetosci.

- szerokosc i pofozenie drog powinny odpowiada¢ wymaganiom zapewniajacym mozliwos¢ dostarczenia, bez wzgledu na
warunki atmosferyczne, materiatow i innych przedmiotéw bez ich uszkodzenia do odpowiednich stanowisk pracy na
budowie. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, sie jest wiaczony w cene
umowna.

1.5.1.4 . Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

- wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska
naturalnego.

W okresie trwania budowy | wykariczania robot Wykonawca bedzie:

- utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

- podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepisow i norm dotyczacych ochrony
Srodowiska na terenie i wokdt terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wiasnosci
spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegélny wzglad na:

- lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, wykopow i drag dojazdowych,

- Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed: zanieczyszczeniem zhiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.1.5 . Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet
przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie bazy budowy, w pomieszczeniach biurowych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem
0s6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.1.6 . Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza
sie uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot bedg miaty aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddzialywania tych materiatow na $rodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakoniczeniu robot ich szkodliwosé
zanika(np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.

Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatow
od wiasciwych organow administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.1.7. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej _

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegat przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy
w szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spefniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
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Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez
dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje
sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypefnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i s
uwzglednione w cenie umownej.

1.5.1.8. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczecia do daty zakoriczenia robét (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inwestora).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposob, aby instalacja elektryczna lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inwestora powinien
rozpoczag roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.1.9. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan
prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod | w sposob ciagty bedzie informowacé Inwestora

o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Materialy i urzadzenia wykorzystane do instalacji okablowania strukturalnego

Mogag by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i zagranicznych posiadajace aprobaty techniczne wydane przez
odpowiednie Instytuty Badawcze. Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacie Inzyniera Budowlanego.

2.2, Instalacja teletechniczna
Do budowy instalacji teletechnicznej zastosowac nastepujace materiaty podstawowe :
=  punkty dostepowe WLAN zgodne z 802.11bgn ac, pracujacy w czestotliwosciach 2.4GHz i 5GHz, anteny Mimo 3x3,
mocowanie sufitowe, zasilanie PoE, zarzadzanie przez kontroler,
= szafy RACK:
- rozmiar 42U,
wymiary maksymalne : 600 x 1000 x 2000 mm,
nosnosé statyczna: min. 800kg,
drzwi przednie z metalowej siatki,
otwory na przewody : od gory, od dotu,
- otwary wentylacyjne: w suficie, w drzwiach przednich,
gwarancja - min. 24 miesigce,
= przetacznik sieciowy:
- standardy i protokoty: IEEE 802.3i, IEEE 802.3u, IEEE 802.3ab, |IEEE 802.3z, IEEE 802.3ae, IEEE 802.3ad,
IEEE 802.3x, IEEE 802.1d, IEEE 802.1s, |EEE 802.1w, IEEE 802.1q, IEEE 802.1x, |[EEE 802.1p,
porty: 48portow 10/100/1000Mb/s RJ45; 2,
sloty 10G SFP+; 1 port RJ45; 1 port Micro-USB;
1 port USB,
- do montazu w szafie RACK,
mozliwos¢ stackingu,
wydajnosc przetaczania: min. 170Gb/s,
- funkcja Quality of Service,
- obstuga sieci VLAN,
- wwarstwie L3: Routing statyczny; RIP v1, v2; OSPF v2; ECMP,
- zarzadzanie przez interfejs przegladarki,
- gwarancja - min. 24 miesigce,
= pkablowanie KAT. 6 Cu:
- rodzaj kabla: kabel teleinformatyczny,
- proba napigciowa: 700V AC, 1000V DC,
- rezystancja izolacji: 5 GQ x km,
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- pojemnos¢: 50 £ 5 nF/km,

- min. promien giecia potaczenia na state: 4 x @,

- rezystancja petli zyt w torze (max): 165 Q/km,

- asymetria rezystancji w torze transmisyjnym: < 2 %,

- asymetria pojemnosci torow transmisyjnych wzgledem ziemi przy 1 kHz: max 1600 pF/km,

- impedancja falowa toréw transmisyjnych: do 100 MHz: 100 £ 5 Q,

= gniazda komputerowe KAT. 6 katowe lub proste, pajedyncze lub podwajne (wg ustalen z zamawiajacym),
= patchpanelle - kable nalezy zakonczy¢ na panelach krosowych prostych o wysokosci montazowej 1U i pojemnosci

do 24 gniazd. Kazdy port musi mie¢ mozliwos¢ opisu i oznaczenia Panel ma by¢ wyposazony w tylny wspornik w

celu utozenia i zamocowania do niego kabli, oraz zacisk uziemiajacy. Panele majg by¢ wyposazone w gniazda RJ45

tego samego typu kat.6, co w punktach dostepowych Uzytkownika (punktach logicznych),
= kable krosowe - powinny spefnia¢ norme okablowania KAT. 6,
= punkt dystrybucyjny:

- wszafach dystrybucyjnych nalezy zainstalowaé osprzet potaczeniowy,

- szafy RACK nalezy wyposazy¢ w listwe zasilajacg 230V, panele 24 port kat. 6A, patchcordy UTP/FTP kat.8,
wieszaki 1U, Switche,

- wokreslonych przypadkach nalezy zbudowa¢ trase kablowa tak, aby kable nie byly narazone na uszkodzenia
wynikajace z diugotrwatych naprezen lub uszkodzenia mechaniczne mogace powsta¢ podczas eksploatacii
serwerowni,

- w szafie nalezy zostawia¢ zapas instalacyjny kabla,
wszystkie kable powinny by¢ oznaczone numerycznie, w sposob trwaty, zarowno od strony, gniazda PL, jak i od
strony szafy montazowej. Te same oznaczenia nalezy umiescié w sposéb trwaty na gniazdach
telekomunikacyjnych w obszarach roboczych oraz na panelach krosowych,

= system monitorowania serwerowni - system powinien by¢ wyposazony w niezalezne czujniki temperatury i
wilgotnosci. Jeden zamontowany wewnatrz szafy (mierzacy temperature i wilgotnos¢), drugi czujnik zewnetrzny
monitorujacy temperature i wilgotnos¢ pomieszczenia serwerowni, trzeci czujnik monitorujacy wilgotnos¢ podioza na
ktorym stoi szafa teleinformatyczna. Czujniki temperatury musza posiada¢ Swiadectwo wzorcowania wydane przez

laboratorium akredytowane. Wyniki wzorcowania muszg odnosi¢ sie do migdzynarodowej skali temp. z roku 1990

lub nowsze (MST-90) - opublikowane przez miedzynarodowe biuro miar. Czujniki powinny dziata¢ niezaleznie, tzn

w przypadku awarii jednego czujnika pozostate majg rejestrowac pomiary.

System monitorujacy warunki w serwerowni pozwala na ustawienie progow wyzwolenia alarmu. Wyzwolenia alarmu
powoduje wystanie wiadomosci e-mail i wiadomosci sms do zdefiniowanych odbiorcow.

System musi by¢ wyposazony w graficzng prezentacje aktualnyeh i historycznych pomiaréw, oraz eksport do pliku

aktualnych i historycznych wynikdw pomiarow temperatury i wilgotnosci z poszczegéinych czujnikow. Zapis wynikow

pomiaréw musi by¢ archiwizowany minimum 24 miesigce. Podglad wynikow musi by¢ dostepny z poziomu
przegladarki www, oraz akfualne pomiary prezentowane na wy$wietlaczu wbudowanym w system pomiarowy.
System musi miec funkcjg powiadamiania wiadomoscig e-mail oraz wiadomoscig SMS o zaniku napigcia sieciowego

AC. Historia zanikow napigecia musi by¢ rejestrowana i mozliwa do sprawdzenia poprzez przegladarke www.

System musi hy¢ wyposazony w zasilacz awaryjny umozliwiajacy prace przez min. 8 godzin w przypadku awarii

zasilania AC. .

System monitorujacy musi posiadaé czujnik dymu. W przypadku zadymienia wyzwolony zostaje alarm. Wyzwolenia

alarmu powoduje wystanie wiadomosci e-mail i wiadomosci sms do zdefiniowanych odbiorcow.

Stan wszystkich czujnikéw (zaréwno temperatury i wilgotnosci jak i zalania oraz czujnika dymu) musi by¢ osiggalny
przez przegladarke www.

Zamawiajacy pozwala na montaz czujnika dymu oraz zalania na $cianie i suficie pomieszczenia serwerowni.

2.3. Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na jeden tydzief przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do robot
Kierownik robot przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace zamawiania tych materiatow i odpowiednie $wiadectwa
badan. Inspektor moze dopuscic tylko te materiaty, ktore posiadajg;

- certyfikat na znak bezpieczenstwa okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz  wtasciwych
przepisow i dokumentow technicznych.

— deklaracji zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla
ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa certyfikacjq okreélona, ktore spetniaja wymogi ST.
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2.4, Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty te zostang przez \Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz ztoZzone w miejscu wskazanym przez Inzyniera.
Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty Wykonawca wykonuje na wiasne
ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do robét , byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakosé i wtasciwosci do robot i byty dostepne do kontroli
Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakosc
wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, lub w projekcie organizacii robét, zaakceptowanym przez Inzyniera;
w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.
Wykonawca dostarczy dla Inspektora nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4, TRANSPORT | SKLADOWANIE

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkdw transportu, ktre nie wptyna niekorzystnie na jakos¢
wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatow. Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie
robét zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie
przewidzianym umowa. Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wiasny koszt wszelkie —zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz za jakos¢ zastosowanych materiatow i
wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, projektu organizacji robot oraz
poleceniami Inzyniera. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentaciji projektowej lub przekazanymi
na piémie przez Inzyniera. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczeniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektora nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny
koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robot beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzyniera uwzgledni wyniki badan materiatow i robot, rozrzuty normalne wystepujace przy produkci
i przy badaniu materiatdw, doSwiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na
rozwazng kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu
przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.1. Uktadanie przewodow

Przy uktadaniu kabli nalezy stosowac sie do odpowiednich zalecen producenta (tj. promienia giecia, sity wciggania, itp.)
Symetryczne kable skretkowe nalezy uktada¢ w wybudowanych kanatach kablowych w sposéb odpowiadajacy odpornosci
konstrukciji kabla na wszelkie uszkodzenia mechaniczne. Przy odwijaniu kabla z bebna badz wyciaganiu kabla z pudetka
nie nalezy przekracza¢ maksymalnej sity ciagniecia oraz zwraca¢ uwage na to, by na kablu nie tworzyly sie wezly ani
supty. Przyjety ogdlnie promien giecia podczas instalacji wynosi 8-krotnos¢ Srednicy zewnetrznej kabla skretkowego.

5.2. Uktadanie kabli podtynkowo

Wyszczegolnienie robot:

= rozwiniecie przewodu,

= sprawdzenie, odmierzenie i uciecie,

= mocowanie przewodu do podtoza przy pomocg gwozdzi, drutu wigzatkowego, zaprawy gipsowej lub klejenia.



Specyfikacja Techniczna odbioru instalacji teletechnicznych budynku biurowo-administracyjnego
14-140 Mitomiyn, ul. Twarda 12
INWESTOR: GMINA MILOMLYN

5.3. Budowa gtownego punktu dystrybucyjnego

Elementy punktow dystrybucyjnych powinny by¢ umieszczane w stojakach badz szafach dystrybucyjnych stanowigcych
zabezpieczenie pasywnych paneli krosowych, urzadzen aktywnych, kabli elastycznych oraz innego sprzetu instalowanego
w stelazu 19", Zastosowat szafy zgodnie z zatacznikiem do opracowaniem pt. ,E-Mitomtyn rozwoj nowoczesnych e-ustug
publicznych” co pozwala na wygospodarowanie miejsca na pionowe prowadzenie kabli elastycznych. Ma to znaczenie
szczegolnie w sytuacjach, kiedy wypeinienie szafy osprzgtem pasywnym i aktywnym jest duze.

Szafe dystrybucyjng nalezy ustawi¢ na state w pomieszczeniu w ten sposob, aby zapewni¢ petny dostep do przodu i tytu
(min. 120 cm od krawedzi szafy) przy petnym otwarciu drzwi. Minimalna odlegto$¢ pomiedzy $ciang boczng szafy a Sciang
pomieszczenia powinna wynosic 15 cm.

Zaleca sig prowadzenie oddzielnych wigzek kablowych do poszczegélnych paneli krosowych. Nalezy stosowac zapas
kabli wewnatrz szafy umozliwiajacy umieszczenie panela w dowolnym miejscu stelazu 19". Do umocowania wigzek
kablowych nalezy wykorzysta¢ elementy montazowe szafy. Przy mocowaniu wiazek kablowych nalezy przestrzegac zasad
maksymalnej sity $ciskania kabla, zaleznej od jego konstrukeji, podawanej w kartach katalogowych produktow.

Wszystkie ekranowane panele krosowe wymagajace doprowadzenia potencjatu uziomu budynku sg wyposazone w
odpowiedni zacisk. Nalezy doprowadzi¢ do nich przewdd gietki (linke) w izolacji Zotto-zielonej o przekroju poprzecznym
min. 4 mm? i zakonfczy¢ ja na wspdlnej szynie uziemiajacej szafy. Szyne uziemiajaca szafy nalezy podtaczy¢ do instalacii
potaczen wyrownawczych w budynku.

5.4. Budowa gniazd uzytkownikdw

Punkty dostepu do systemu majg forme gniazd podtynkowych. Doprowadzenie kabli do gniazd wigze si¢ z
pozostawieniem zapasu kabla w obrebie gniazda badz tuz za nim w sytuacjach, kiedy gabaryty gniazda nie pozwalaja na
zorganizowanie zapasu. Instalacja gniazd musi uwzgledniac tatwy dostep uzytkownikow do gniazd.

5.5. Terminowanie kabli w osprzecie przylaczeniowym

Do terminowania koncowek kabli w osprzecie przytaczeniowym nalezy stosowac odpowiednie narzedzia przygotowane

do konkretnego rodzaju kabla.

W przypadku kabli skretkowych najbardziej popularnymi ztaczami typu IDC (insulation displacement connection) sa ztacza

110 oraz LSA+. Na rynku istniejg rozne narzedzia do ztaczy obu typow. Przed rozpoczeciem pracy nalezy sprawdzic, jakie

ztacza zawiera osprzet przytaczeniowy i dobraé odpowiednie narzedzie. Nalezy tez zwrdci¢ uwage na stopien zuzycia

noza / nozyczek tnacych oraz na nastawe sprezyny dociskajacej. W wigkszosci przypadkow narzedzie uderzeniowe

powinno by¢ ustawione w pozycji LOW (mniejsza sita docisku). Zastosowanie ustawienia HIGH (wigksza sita docisku)

moze spowodowat zniszczenie ztgcza.

Nalezy przestrzegat zapisow w instrukcji montazu osprzetu potaczeniowego w odniesieniu do zdejmowania koszulki

zewnegtrznej kabla, rozplotu elementow ekranujacych oraz rozkrecania poszczegélinych par. Dziatania te majg bezposredni

wptyw na wydajnos¢ toru transmisyjnego.

5.5.1. Zarabianie ekranowanego zlacza krawedziowego

Ekranowane zlacze krawedziowe systemu zostato zaprojektowane do wspdtpracy z drutem miedzianym o srednicy 0,50

- 0,65 mm (24 - 22 AWG) i izolacji o $rednicy maksymalnej 1,6 mm, bedacym elementem kabla 4-parowego podwojnie

ekranowanego S/FTP (PiMF) badz F/FTP (PiMF). Proces zarabiania kabla na ztaczu wymaga zastosowania:

- narzedzia uderzeniowego 110 PN: 1583608-1 (ustawienie Low Impact)

- uchwytu ztacza krawedziowego PN: 569949-1

- wzornika diugosci i rozmieszczenia par kabla PN: 336547-X

- opcjonalnie narzedzia U do otwierania tylnej pokrywy obudowy metalizowanej ACO Plus PN: 726948-1.

Ekranowane ztacze krawedziowe wystepuje w kazdym elemencie montazowym systemu: w metalizowanych obudowach

ekranowanych paneli krosowych oraz gniazd. Ich ksztalt, sposob wprowadzenia i zamocowania kabla zalezy od rodzaju

panela lub gniazda.

Zarobienie kabla polega na:

= przygotowaniu kabla: nalezy zdja¢ izolacjg zewnetrzna z kabla na dtugosci 70 mm i wywinac fragment oplotu (S/FTP)
badz folii (F/FTP - strong przewodzaca na zewnatrz) na koszulke zewnetrzng kabla;

= umieszczeniu poszczegoinych par w ztaczu krawedziowym: w celu utatwienia pracy narzedziem uderzeniowym
nalezy umiescic ztacze krawedziowe w uchwycie ztacza. Przy pomocy wzornika diugosci i rozmieszczenia par kabla
nalezy ustali¢ dtugosc folii ekranujacej na kazdej parze przygotowywanego kabla, skroci¢ jg przy pomocy ostrego
narzedzia przez naciecie jej krawedzi i oderwac folie prostopadle do osi pary. Nalezy zwraci¢ przy tym uwage, by nie
zdjaé folii z pary w miejscu, gdzie jest potrzebna oraz by nie uszkodzic izolacji zyt. Nastepnie przy pomocy narzedzia
uderzeniowego nalezy umiesci¢ poszczegolne zyly kabla w elementach IDC (insulation displacement connection)
zlacza krawedziowego, usuwajac przy tym ich nadmiar,
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= zamknigciu ztacza krawedziowego: nalezy zamknag ztacze krawedziowe pokrywa w taki sposob, aby indywidualne
ekrany par zetknety sie z metalizowang obudowg ztacza;

= instalacji ztacza krawedziowego w ekranowanej obudowie: ztacze krawedziowe z rozszytym kablem S/FTP badz
F/FTP nalezy zainstalowa¢ w elemencie montazowym. Sposob montazu zalezy od rodzaju elementu montazowego i
moze rozni¢ sie miejscem wprowadzenia i sposohem mocowania kabla. Ztacze krawedziowe nalezy wsunaé i
zatrzasng¢ w odpowiadajacej mu szczelinie elementu montazowego;

= instalacji wktadki z interfejsem umozliwia dowolne konfigurowanie tacza w zakresie wyboru interfejsu uzytkownika
sposrod wielu dostepnych wktadek z réznymi interfejsami. Wkiadke nalezy wsuna¢ element montazowy w ten sposob,
aby ptytka drukowana z nadrukowanymi pinami zostata umieszczona w ztaczu krawedziowym, za$ wewnetrzna
blacha ekranujaca wkfadki zetkneta sie z metalizowana obudowa elementu instalacyjnego.

5.6. Prace wykonczeniowe

Nalezy zamkna¢ wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli.

Jesli wykorzystuje sig trase kablowg przechodzacg przez granice strefy pozarowej, $wiatto jej otworu nalezy zamknac
odpowiedniaq masg uszczelniajaca, charakteryzujaca sie wiasciwosciami nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z
przepisami p.poz. i przymocowaé w miejscu jej instalacji przywieszke z peing informacjg o tak zbudowanej granicy strefy.
Nalezy oznaczy¢ wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami administrowania systemem okablowania,
wykorzystujac opracowany wczesniej otwarty system oznaczen, pozwalajacy na pdzniejsza rozbudowe instalacii.
Elementami, ktore nalezy oznacza¢, sg;

1. pomieszczenia punktdw dystrybucyjnych,

2. szafyi stojaki zawierajace elementy systemu okablowania,

3. poszczegolne panele krosowe,

4. poszczegolne porty tych paneli,

5. atakze wszystkie gniazda uzytkownikow.

Oznaczenia powinny by¢ trwate, wyrazne i widoczne.

Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowaé dokumentacje powykonawcza zawierajaca nastepujace elementy:

=  podstawa opracowania

informacije o inwestorze, inwestorze zastepczym, generalnym wykonawcy, wykonawcy rozpatrywanej instalacji

opis wykonanej instalacji wraz zainstalowanych opisem wybranych technologii

lista zainstalowanych komponentéw: Lp. / Producent — Dostawca / Numer katalogowy / Nazwa elementu / llo$¢
schemat potaczen elementow instalacii

podktady budowlane wszystkich kondygnaciji z naniesionymi elementami instalacji

widoki szaf i stojakow w punktach dystrybucyjnych

widoki wszystkich rodzajow punktow uzytkownikow

Nalezy podkreslic, ze informacje zawarte w dokumentacji powykonawczej musza zgadzac sie z rzeczywistoscia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnag zatozona jakosc robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole i jako$¢ materiatow i zapewnia odpowiedni system kontroli wiaczajac
personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne.

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie i czgstotliwoscig
okreslong w niniejszej ST i zaakceptowang przez Zamawiajgcego.

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatoZzonej jakosci wykonywanych robét. Wykonawca ma obowigzek
wykonania pefnego zakresu badan na budowie w celu wskazania Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego zgodnosci
dostarczonych materiatow i realizowanych robét z dokumentacija projektowa, ST i programem zapewnienia jakosci PZJ.
Wykonawca jest zobowigzany prowadzi¢ Dziennik Budowy lub Dziennik Robdt, w formie zaakceptowanej przez
Zamawiajacego i notowa¢ w nim wszelkie informacje i zdarzenia wynikajace z procesu budowlanego oraz uwagi i
zalecenia Zamawiajacego, wyznaczonych przez Zamawiajacego inspektoréw nadzoru oraz projektantéw dziatajacych w
zakresie nadzoru autorskiego.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystgpieniem do robét, Wykonawca powinien uzyska¢ od producentow zaswiadczenia o jakosci lub atesty
stosowanych materiatow.
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6.3. Badania po wykonaniu robét
W przypadku zadowalajgcych wynikow pomiarow i badan wykonanych przed i w czasie wykonywania robét, na wniosek
Wykonawcy, Inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze wyrazi¢ zgode na nie wykonywanie badari po wykonaniu robét.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Zamawiajgcemu kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej jednak
niz w terminie okre$lonym w PZJ oraz harmonogramie.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Zamawiajacemu na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Zamawiajacego

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Zamawiajacy uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i
badania materiatow u zrédta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow.

Zamawiajacy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawce, bedzie oceniaé
zgodnos¢ materiatow i robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.
Zamawiajacy moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezell
wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Zamawiajacy poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytacznie na wtasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot z dokumentacja projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badar i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.6. Kontrola jakosci wykonania okablowania

Kontrola jakosci wykanania okablowania powinna obejmowac:

- zgodnos¢ zastosowanych wyrobow i zainstalowanych urzadzen z dokumentacig techniczna, normami i certyfikatami;

- poprawno$¢ wykonania przej$¢ przewodéw przez stropy i Sciany;

- zabezpieczenie otworéw montazowych oraz przejs¢ przez $ciany i stropy zgodnie z obowigzujacymi przepisami

- prawidfowos¢ wykonania pofaczen przewodow;

- pomiary ciggtosci kabli — deklaracja Wykonawcy

Wszystkie pomierzone parametry musza odpowiada¢ wartosciom okreslonym w normach i dokumentacji projektowe;.
W przypadku, gdy wynik ktorejkolwiek proby jest niezgodny z norma lub wartoscig okreslong w dokumentacii projektowe,
to probg lub proby poprzedzajace, jezeli moga mie¢ wplyw na wynik, nalezy powtdrzyé po usunieciu przyczyny
niezgodnosci.

6.10. Kontrola jakosci montazu i konfiguracji urzadzen

Kontrola jako$ci montazu i konfiguracji urzadzen powinna obejmowac:

- zgodno$¢ montazu z Projektem Wykonawczym, oraz dokumentacjg techniczno-ruchows (DTR) dla danego urzadzenia;
- poprawno$¢ podtaczenia urzadzenia (zgodnie z DTR urzadzenia);

- prawidtowos¢ konfiguracji (np. czas wejscia/wyjscia);

Wszystkie pomierzone parametry musza odpowiada¢ wartosciom okreslonym w normach i dokumentacji projektowe;.
W przypadku, gdy wynik ktorejkolwiek proby jest niezgodny z norma lub warto$cig okreslong w dokumentacii projektowe,
to probe lub proby poprzedzajace, jezeli mogg mie¢ wplyw na wynik, nalezy powtdrzyé po usunieciu przyczyny
niezgodnosci.

6.11. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymogami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujq
jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowat mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane
przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju, migjscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pigmie ich wyniki do akceptacii
InZyniera.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

W trakcie realizacji inwestycji wykonawca robét jest zobowiazany do przekazania Zamawiajacemu czesciowych lub
koricowych obmiaréw robét, ze szczegdinym uwzglednieniem robét zanikajacych (roboty, ktérych weryfikacja w zakresie
ilosci i jakosci po zabudowaniu nie bedzie mozliwa).

Obmiaru robét dokonaé nalezy w oparciu o dokumentacie projektowa i ewentualnie dodatkowe ustalenia, wynikle w czasie
budowy, akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Jednostkg obmiarowa dla przewodow i kabli jest metr; dla sprzetu, osprzetu i aparatow jest sztuka. Obmiar rob6t bedzie
okreslac faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg projektowa i ST.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Zamawiajacego o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie
zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukoficzenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji
Zamawiajacego na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej pfatnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow
Zasady okreslania obmiarow robot i materiatow zgodnie z zasadami przyjetymi dla catego zamowienia.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt muszg by¢ zaakceptowane przez
Zamawiajacego.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw robét, a takze
w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
ksiegi obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiegi obmiarow,
ktorego wzor zostanie uzgodniony z Zamawiajacym.

7.5. Jednostki obmiaréw robot ;

m. (metr) dla uktadania przewodéw, koryt kablowych, rur ostonowych
szt. dla wykonanych i odebranych rozdzielnic.

kpl. dla osprzetu elektroinstalacyjnego (taczniki, gniazda, puszki itp.),
szt. dla sprawdzenia i pomiaru obwodu elektrycznego

kpl (komplet) dla montazu opraw o$wietleniowych

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbior Robot

8.1.1 Wykonawca nie jest uprawniony do zakrycia wykonanej roboty budowlanej bez uprzedniej zgody Inspektora
nadzoru inwestorskiego. Wykonawca, ma obowiazek umozliwi¢ Inspektorowi nadzoru inwestorskiego sprawdzenie
kazdej roboty budowlanej zanikajacej lub ktora ulega zakryciu.

8.1.2 Wykonawca zgtasza gotowo$¢ do odbioru robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu wpisem do Dziennika budowy
i jednoczesnie zawiadamia o tej gotowosci Inspektora nadzoru inwestorskiego.

8.1.3 Inspektor nadzoru inwestorskiego dokonuje odbioru zgloszonych przez Wykonawce robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu niezwiocznie, nie pozniej jednak niz 3 dni od daty zgloszenia gotowosci do odbioru i
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potwierdza odbidr robét Protokotem odbioru robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz wpisem do Dziennika
budowy.

8.1.4 Jezeli Inspektor nadzoru inwestorskiego uzna odbior robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu za zbedny, jest
zobowigzany powiadomic o tym Wykonawce niezwiocznie, nie pdzniej niz w terminie okreslonym w ust. 3

8.1.5 W przypadku niezgtoszenia Inspektorowi nadzoru inwestorskiego gotowosci do odbioru robot zanikajacych lub
ulegajacych zakryciu lub dokonania zakrycia tych robot przed ich odbiorem, Wykonawca jest zobowigzany odkry¢
lub wykonaé otwory niezbedne dla zbadania robot, a nastepnie na wiasny koszt przywracic stan poprzedni.

8.1.6 W przypadku zastrzezen do wykonanych robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu Inspektora nadzoru
inwestorskiego, Wykonawca jest zobowigzany ustosunkowat sie do uwag i wykona¢ roboty budowlane w sposéb
prawidtowy, a nastepnie ponownie zgtosi¢ gotowos¢ do odbioru.

8.1.7 Odbior czesciowy robot jest dokonywany w celu uruchomienia systemu na kondygnacii.

8.1.8 Przed zgloszeniem gotowosci do Odbioru czgsciowego Wykonawca przeprowadza wszystkie wymagane prawem
préby i sprawdzenia, zawiadamiajac o nich uprzednio Zamawiajacego wpisem do Dziennika budowy w terminie
umozliwiajgcym udziat przedstawicieli Zamawiajacego w probach i sprawdzeniach.

8.1.9 W celu dokonania Odbioru czeSciowego Wykonawca przedstawia Zamawiajacemu komplet dokumentow
pozwalajacych na ocene prawidtowego wykonania przedmiotu odbioru,
a w szczegdlnosci: Dziennik budowy, protokoty odbiorow technicznych, $wiadectwa kontroli jako$ci, certyfikaty i
aprobaty techniczne oraz dokumentacje powykonawcza w tym zakresie ze wszystkimi zamianami dokonanymi w
toku budowy.

8.1.10 Odbior czesciowy jest przeprowadzany komisyjnie przy udziale upowaznionych przedstawicieli Zamawiajgcego, w
tym Inspektora nadzoru inwestorskiego i upowaznionych przedstawicieli Wykonawcy. W uzasadnionych
przypadkach komisja moze zaprosi¢ do wspotpracy rzeczoznawcow lub specjalistow branzowych.

8.1.11 Dokonanie Odbioru czesciowego nastepuje Protokotem odbioru czesciowego na podstawie sporzadzonego przez
Wykonawce, i akceptowanego przez Inspektora nadzoru inwestorskiego, wykazu robot wykonanych czesciowo, w
terminie nie dtuzszym niz 3 dni liczac od dnia zgtoszenia przez Wykonawce gotowosci do odbioru.

8.1.12 W przypadku zastrzezen Inspektora nadzoru inwestorskiego do wykonanych robét przy Odbiorze czgsciowym w
tym: z powodu wystapienia istotnych Wad, uniemozliwiajacych korzystanie z przedmiotu zamoéwienia, lub z powodu
nieprzeprowadzenia wymaganych prab i sprawdzen, Wykonawca jest zobowigzany ustosunkowac si¢ do uwag i
wykona¢ roboty budowlane w sposob prawidtowy, a nastepnie ponownie zglosi¢ gotowos¢ do odbioru.

8.1.13 Wykaz robét, o ktorym mowa w ust. 8.1.11, jest akceptowany i korygowany przez Inspektora nadzoru
inwestorskiego na podstawie rzeczywiscie wykonanych i odebranych robét.

8.1.14 Komisja sporzadza Protokét odbioru cze$ciowego robot. Podpisany Protokét odbioru czesciowego robét jest
potwierdzeniem zakonczenia prac w danej strefie pozarowej

8.1.15 Odbiér koficowy jest dokonywany po zakonczeniu przez Wykonawce catosci robét budowlanych sktadajacych sie
na przedmiot zamowienia, na podstawie oswiadczenia Kierownika budowy wpisanego do Dziennika budowy i
potwierdzenia tego faktu przez Inspektora nadzoru inwestorskiego, po zgtoszeniu przez Wykonawce zakoriczenia
robét i zgloszeniu gotowosci do ich odbioru.

8.1.16 Przed zgtoszeniem gotowosci do Odbioru koncowego Wykonawca przeprowadza wszystkie wymagane prawem
proby i sprawdzenia, zawiadamiajac o nich uprzednio Zamawiajacego wpisem do Dziennika budowy w terminie
umozliwiajgcym udziat przedstawicieli Zamawiajgcego w prébach i sprawdzeniach.

8.1.17 W celu dokonania Odbioru koncowego Wykonawca przedstawia Zamawiajacemu komplet dokumentow
pozwalajacych na oceng prawidtowego wykonania przedmiotu odbioru, a w szczegdlnosci: Dziennik budowy,
protokoty odbioréw technicznych i Odbioru czesciowego, $wiadectwa kontroli jakosci, certyfikaty i aprobaty
techniczne oraz dokumentacje powykonawczg ze wszystkimi zamianami dokonanymi w toku budowy.

8.1.18 Odbior koncowy jest przeprowadzany komisyjnie przy udziale upowaznionych przedstawicieli Zamawiajacego, w
tym Inspektora nadzoru inwestorskiego i upowaznionych przedstawicieli Wykonawcy.

8.1.19 Przystapienie do Odbioru koncowego nastepuje w terminie nie diuzszym niz7dni od dnia zgloszenia robot do
odbioru wpisem do Dziennika budowy.

8.1.20 Jezeli w toku czynnosci Odbioru koncowego zostanie stwierdzone, ze roboty budowlane bedace jego przedmiotem
nie sg gotowe do odbioru z powodu ich niezakonczenia, z powodu wystapienia istotnych Wad, uniemozliwiajacych
korzystanie z przedmiotu Umowy, lub z powodu nieprzeprowadzenia wymaganych prob i sprawdzen, Zamawiajacy
moze przerwa¢ Odbior koncowy, wyznaczajac Wykonawcy termin do wykonania robot, usunigcia Wad lub
przeprowadzenia prob i sprawdzen, uwzgledniajacy ztozono$¢ ich techniczng, a po jego uptywie powrdcic do
wykonywania czynno$ci Odbioru koncowego.

8.1.21 Komisja sporzadza Protokot Odbioru koncowego robot. Podpisany Protokot odbioru koncowego robot jest
podstawa do dokonania rozliczen Stron.
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8.1.22 W przypadku stwierdzenia w toku odbioru nieistotnych Wad przedmiotu Umowy, Strony uzgadniajg w tresci
protokofu termin i sposob usunigcia Wad. Jezeli Wykonawca nie usunie Wad w terminie 14 dni w sposob ustalony
w Protokole odbioru koricowego, Zamawiajacy, po uprzednim powiadomieniu Wykonawcy, jest uprawniony do
zlecenia usuniecia Wad podmiotowi trzeciemu na koszt i ryzyko Wykonawcy.

8.1.23 Za dzien faktycznego Odbioru kohcowego uznaje sie dzien podpisania przez upowaznionych przedstawicieli Stron
Umowy Protokotu adbioru koncowego robot.

8.2. Zasady odbioru koricowego robot

Odbiér korcowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci | wartosci.
Prace odbiorowe majg uwzglednia¢ m.in.:

- testowanie dziatania urzadzen systemu, potwierdzone odpowiednim protokotem (deklaracjg Wykonawcy),

- testowaniem dziatania urzadzen (w trybie onlinefoffline), potwierdzone odpowiednim protokolem (deklaracjg
Wykonawcy),

- sprawdzenie tras kablowych oraz sposobu montowania urzadzen (zgodnie z projektem, dokumentacja DTR,
uzgodnieniami poczynionymi w trakcie realizacji zadania),

- sprawdzenie miejsc po zdemontowanych urzadzeniach — miejsca takie powinny by¢ naprawione w sposéb umozliwiajacy
dalsze zagospodarowanie powierzchni po zdemontowanym urzadzeniu (np. gipsowanie i malowanie $cian, naprawa
podiogi, etc.),

- weryfikacja koncowej konfiguracji wraz z prawami dostepu, harmonogramami pracy, czasami wejscia/wyjscia,
koincydencja z systemem sygnalizacji pozaru (wspomniane informacje zostang doprecyzowane przez Zamawiajacego po
zakoniczeniu prac instalacyjnych).

8.3. Dokumenty do odbioru koncowego robot

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac:

= dokumentacje powykonawcza,

= protokét z testowania urzadzen systemu,

= protokoty odbioru robét zanikajacych,

= certyfikaty na urzadzenia i wyroby,

= pomiary ciggtosci kabli — deklaracja Wykonawcy,

= protokdt szkolenia personelu.

= dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcje obstugi zainstalowanych urzadzen,
W przypadku stwierdzenia usterek Zamawiajacy ustali zakres robot poprawkowych, ktre Wykonawca zrealizuje na wiasny
koszt w terminie uzgodnionym z Zamawiajacym.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci

Ceng oferty nalezy podaé w formie ryczattu tacznie z aktualnie obowiazujacy stawka podatku VAT. Powinna ona

obejmowac wszystkie koszty i sktadniki zwiazane z wykonaniem zamowienia, ktore sa niezbedne do prawidtowej realizacji

Zamowienia.

Wynagrodzenie ryczattowe robét bedzie obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z narzutami,

- wartos¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren
budowy,

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

9.2. Cena wykonania robot

Cena wykonania robot obejmuije:

- dostarczenie materiatow, sprzetu i urzadzen oraz ich sktadowanie,

- wykonanie robot zasadniczych, wykoriczeniowych; montazu osprzetu;

- wykonanie montazu i rozruchu urzadzen,

- wykonanie niezbednych przebic, przepustow, wykucie bruzd i wnek oraz wykonanie napraw
| wyprawek tynkarskich,

- przeprowadzenie prob i konserwowanie urzadzen w okresie gwarancii,

- wykonanie inwentaryzacji przebiegu tras kablowych,



Specyfikacfa Techniczna edbioru instalacji teletechnicznych budynku biurowo-administracyjnego
14-140 Mifomtyn, ul. Twarda 12
INWESTOR: GMINA MILOMEYN

opracowanie Dokumentacji Powykonawczej,

montaz i demontaz rusztowan niezbednych do wykonania robat,

uporzadkowanie placu budowy po robotach,

wykonanie badan i prob po montazowych zgodnie z dokumentacjq techniczng i kosztorysowa oraz innymi
zaleceniami i warunkami okreslonymi przez STWIOR.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
System okablowania strukturalnego, jego struktura, wydajnos¢, dobor komponentdw, sposoby weryfikacji, a takze sposoby
instalacji i wykorzystanie do tego celu elementéw wspomagajacych, sg opisane w nastepujacych Polskich Normach:

1.

PN-EN 50173-1: 2004 Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego. Czesé¢ 1: Wymagania ogélne i
strefy biurowe.

PN-EN 50174-1: 2000 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Czes¢ 1: Specyfikacja i zapewnienie jakosci.

PN-EN 50174-2: 2000 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Cze$¢ 2: Planowanie i wykonywanie instalacji
wewnatrz budynkow.

PN-EN 50346: 2004 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Badanie zainstalowanego okablowania.

PN-EN 50310: Stosowanie potaczen wyréwnawczych i uziemiajacych w budynkach z zainstalowanym sprzetem
informatycznym.

PN-EN 50310:2002Stosowanie potaczen wyréwnawczych i uziemiajacych w budynkach z zainstalowanym sprzetem
informatycznym.



ZALACZNIK nr 1

Rys. nr 1. Parter— liczby w poszczegdinych pomieszczeniach oznaczaja ilosé qniazd KAT 6

Rys. nr 2. Pietro — liczby w poszczegdblnych pomieszczeniach oznaczaja ilosé gniazd KAT 6




Rys. nr 3. Pietro — rozmieszczenie szaf rack oraz schemat taczy $wiattowodowych do wykonania

Rys. nr 4. Parter — proponowane rozmieszczenie urzadzen sieci bezprzewodowej




Rys. nr 5. Pietro — proponowane rozmieszczenie urzadzen sieci bezprzewodowe|




